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Résumé 

Les moteurs synchrones à aimants permanents (MSAP) sont de plus en plus utilisés dans les servomécanismes grâce à 

leurs performances supérieures aux autres moteurs à courants alternatifs. Ce mémoire porte sur les modélisations 

d’éolienne à base de génératrice synchrone à aiment permanent. 

dans le premier chapitre nous allons commencer par la modélisation du vent qui est la source principale d’énergie. Tous 

d’abord, nous exposons comment transforme l’énergie cinétique du vent en énergie mécanique en utilisant la loi de Betz 

(couplage mécanique entre la turbine et la machine électrique). Ensuite, nous modélisons la turbine d’éolienne sur 

laquelle se base notre étude, cette modélisations va permettre de commander la turbine de sorte à ce que le coefficient 

de puissance soit toujours optimal quel que soit les variations du vent. Quelques résultats de simulation seront donnés. 

 Après avons modélisé la turbine, vient le tour de la génératrice à aiment permanent, qui sera exposée dans le chapitre 

deux, ou nous allons donner quelque généralités sur la machine synchrone et notamment sur la machine synchrone à 

aiment permanent.  

Ensuite, passer aux équations des modèle diphasé de la (MSAP) qui s’obtiennes par une transformation du repère 

triphasé réel en un repère diphasé fictive, qui n’est en fait qu’un changement de base sur les grandeurs physiques 

(tensions, flux, et courants), qui s’applique à une régulation de couple ou de vitesse. 

Enfin, dans le dernier chapitre, nous allons contrôler la turbine avec un régulateur PI, ou l’éolienne et le contrôleur sont 

construit à l’aide du logiciel MATLAB-SIMULINK, quelques résultats de simulation seront donnés.   

Mots-clés: Modélisation d’éolienne du moteur synchrone à aimants permanents, Modélisation du turbine, Le vent, 

Régulations du systèmes. 

 

 

 ملخصال

 الأطروحة هذه تركز. أخرى AC محركاتعلى  المتفوق أدائها بسبب الماكينات في متزايد نحو على( MSAP) الدائم المغناطيس المحركات متزامن ستخدمي

  .دائم مغناطيس مع متزامن مولدتعتمد على  الرياح ةبينتور من ذجنمو تصميم على
 إلى للرياح الحركية الطاقة تحول تكيف شرحن أن علينا لذا .شيء كل قبل للطاقة الرئيسي المصدر هي تعتبر التيو  رياحل الاقتداء سنبدأ الأول الفصل في

 بحيث ,دراستهالى إ تندنسس التي الرياح ةبينلتور نموذج قوم بتقديمن ثم(. كهربائية وآلة التوربينة بين الميكانيكية اقتران) بيتز قانون باستخدام ميكانيكية طاقة

 إعطاء سيتمو  ,حاالري مهبسرعة  في الاختلافات عن النظر بغض ,أفضل دائما هو القدرة معامل فيجب أن يكون ,الرياح التوربينة على لسيطرةنا ال يسمح

 .المحاكاة نتائج بعض

 الجهاز على العامة المعلومات بعض عطين سوف كذلك الثاني، الفصل في شرحه سيتم والتي الدائم، المغناطيس مولد دور يأتي ،التوربينة غرار وعلى

 إلى الواقع من مراجع ثلاث تحول التي (MSAP) من الثانية المرحلة نموذج معادلات إلى نتقلن ثم. دائمة متزامن آلة مغناطيس على خاص وبشكل متزامن

 أو الدوران عزم السيطرة على ينطبق ما وهو (التياراتو ,تدفق ,طالفول) الفيزيائية الكميات على أساسي تغيير سوى الواقع في هو الذي ,وهمية ثلاث مراجع

 .السرعة

 باستخدام انشائها يتم PI تحكم حدةو و الرياح التوربينةحيث  ,PI تحكم وحدةعن طريق  الرياح التوربينة على نسيطر سوف ,نهائيال الفصل فيأخيرا و 

 .المحاكاة نتائج بعض وترد السيميولينك،-MATLAB برنامج

 .للأنظمة الأساسي النظام والرياح، ،الرياح التوربينة  والنمذجة ، دائم مغناطيس مع متزامن محرك ذات الرياح التوربينة نمذجة :البحث كلمات


