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Résume

Résumé
Les moteurs synchrones a aimants permanents (MSAP) sont de plus en plus utilisés dans les servomécanismes grace a

leurs performances supérieures aux autres moteurs a courants alternatifs. Ce mémoire porte sur les modélisations
d’éolienne a base de génératrice synchrone a aiment permanent.

dans le premier chapitre nous allons commencer par la modélisation du vent qui est la source principale d’énergie. Tous
d’abord, nous exposons comment transforme 1’énergie cinétique du vent en énergie mécanique en utilisant la loi de Betz
(couplage mécanique entre la turbine et la machine électrique). Ensuite, nous modélisons la turbine d’éolienne sur
laquelle se base notre étude, cette modélisations va permettre de commander la turbine de sorte a ce que le coefficient
de puissance soit toujours optimal quel que soit les variations du vent. Quelques résultats de simulation seront donnés.
Aprés avons modélisé la turbine, vient le tour de la génératrice a aiment permanent, qui sera exposée dans le chapitre
deux, ou nous allons donner quelque généralités sur la machine synchrone et notamment sur la machine synchrone a
aiment permanent.

Ensuite, passer aux équations des modéle diphasé de la (MSAP) qui s’obtiennes par une transformation du repére
triphasé réel en un repére diphasé fictive, qui n’est en fait qu'un changement de base sur les grandeurs physiques
(tensions, flux, et courants), qui s’applique a une régulation de couple ou de vitesse.

Enfin, dans le dernier chapitre, nous allons contrdler la turbine avec un régulateur PI, ou 1’éolienne et le contrdleur sont
construit a I’aide du logiciel MATLAB-SIMULINK, quelques résultats de simulation seront donnés.

Mots-clés: Modélisation d’éolienne du moteur synchrone a aimants permanents, Modélisation du turbine, Le vent,
Régulations du systemes.

uailal)
Akl el S5 s AT AC SIS jaa e 5 sdiall Ledlal Cann ClisSlal 8wl e sas e (MSAP) il Guslalinal) S o) (gal Jia pddion
‘ A2 publine ga (el e g o aaind 7l )V ) 55 G g2 sa0 maenal e

Cuny gl 5o () aitasinn )~ pl A ) 63 23 a8 iy o g8 8 (A8 sgS AT 5 Ay il o RS0l () 1) i ()58 ladinly 4801800 dills
slae) a5, bl g de s (B A (e Llaill Gy Juadl Laila ga 5800 Jalas 05 O 2L A il e 8 k) U ransy
BSLaall 5 aay

Sleal) Lo ddall e slaall Gany s Cagas SIS ¢ S Juadll (8 s b a5 aild) Gablinall dse 5 Sl du sl e e
@8l (el je S Jgat A (MSAP) (e 4l A jall 23 ged il alae ) Jai 23 2ads el e A1 Gulalins e Gala IS8 5 (el e
S s e skl e ey La sa g (<l il y 305 Jal gl 4l 5l el e il 5085 (5 pms a5l 3 sn (2 Apan 5 gl e SO0
el

plasinly Leliil iy Pl oSadsany 5 Lol A il Gus Pl aSaisan s Busb e ol Ay sl Lo s Cigu el Juadl) (3 5 1Al
: ASlaall il mry 3y el prapndl-MATLAB gebi

Al ol Uil byl 5 el A ) sl Aadaill 5 ¢ pils Gulline aa (el Fie & e I3 2l A ) 51 Al gl cilalS



